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使用光電開關 EE-SX674WR 設定 Home 及 Limit position 

Date: November 27th, 2020 
 

1. 單軸螺桿直線機構或線性馬達在使用時, 必須先針對 Factor, Homing 歸原點及 Jog 做設定後, 確認

位移, 速度及加速度等單位是正確, 才可以通電移動機構, 必免機構因單位錯誤而爆走, 非常重要. 

針對 Factor, Homing 歸原點及 Jog 設定, 請參考文件 33, 34, 37.  

 

2. 本文應用的範例, 用光電開關作為極限位置及歸Home設定流程, 硬體接線如下: EE-SX674WR光電

開關為 NPN, 因此採用共陽接線, 如下所示.  

PS: EE-SX674WR 光電開關的相關資訊請參閱附件 1. (在本文最後面) 

 
3. Caliper 軟體設定, Digital INPUT 設定如下: 

I.0: [01] Power on 

I.3: [07] Home Switch  
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I.4: [06] Limit Switch CCW  滑塊 CCW 方向的極限位置. 

I.5: [11] Home Position 

在 Home Position 設定如下: 

Homing method: 28-Home switch 滑塊往左邊接近光電開關, 如下圖 28 所示 

Home Shift = 50. 滑塊再往光電開光向右移動 50mm. 

速度=10 mm/s, 加速度 = 1000mm/s^2 

 

PS: 需要 2 個 Switch, 3 個 IO 點, 1 個 IO 選[6]-Limit Switch CCW, 1 個選[7]-Home switch; 另外 1 個選

[11]-Home position. 然後在 Homing method 選[28]-Home Switch.  

此時, 這個光電開關 Home switch 只做 Home 點, 另外一個光電開關 Limit Switch CCW 做為左極限

位置. 到達左極限位置會停. Speed 0, 可以在 Output 設定輸出. 

若 Jog 故意讓他過去 home 點, 可以. 注意: 觀察電流值, 若電流值到 4A, 表示撞到東西了.    
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4. Local control 記得要 release, 要用外部 IO 控制, 不可以用電腦控制. 

5. 先確認 I.0 有 power on, 然後按下 I.5 的按鍵, 則滑塊就會向左移向光電開關, 到達後再往右移動

50mm, 到達 Home 的設定位置. 

附件 1: EE-SX674WR 光電開關的相關資料 

 

 



4 
 

 

 

 



5 
 

 

 

以下空白 

 

 

 

 


