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具可轉彎多位置且可選擇 Input的設定方法 

Dated: 0620_2020 

1. 本文說明可以輸入具可轉彎多位置且可選擇 Input的設定, 選擇 Input後直接執行, 不需再按 Enable即可執行. 並且在位置上可以轉彎, 多一個

blending position. 一個共 5個位置的可程式 Input的設定方法, 並且每執行完畢一段行程, 都可以輸出 Output2 Singal (+5V), 可以在 Output設定輸

出. 

 

2. 工作流程如下: 

(1) 在 Position mode:  

(A) Pos. management = Pos-Tab input-start, 設定 Input IO及 Position Table分別如下:  

I.0 = Power on;   

相對應的位置 Table 要設定 Index [0], Index[1], Index[2], Index[3] 看 Caliper的方塊紅字. 

I.1 = Index[0]; 

I.2 = Index[1]; 在這個選項, 最後面設定成 Blend next position, 也就是說 Setting pos. = Blend next position. 如此中間就多一個位置. 如下圖. 

I.3 = Index[2]; 

I.4 = Index[3]; 
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按鍵順序若為 Power on [I.0] [I.1] ; 此時走到 Index[0]的位置. 

 

按鍵順續若為 Power on [I.0] I.2 = Index[1] 此時走到 N3的位置, 中間多一個位置.  

 

3. Blend next pos. 可以重複按(重複執行), 就是按下, 執行完後, 再按下,會再啟動. 其他(Stop position)不行 

4. 在 Output設定, Setting out1 = [8] Pos output; 設定 Time output,  Time output1 [s]= 0.01, 則會輸出 0.01s的訊號, 導通 OUTPUT1 (可以用在當成下

一個用此訊號的 Input, 用 Active low來啟動). 
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= 可以走完後, 並且輸出 Output 1 signal時間為 0.01s導通 O.1 可以拿來用. (可以用在當成下一個用此訊號的 Input, 用 Active low來啟動) 

 

5. Blend next pos. 可以重複按(重複執行), 就是按下, 執行完後, 再按下,會再啟動. 其他(Stop position)不行 

 

6. 若在最後一個 Setting pos. 設定為: Return start pos., 則會回到原始位置, 並且循環不止(可以當循環用), 直到 [I.0] power on被按下, 才停止.  
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