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NTT驅動器用 Analog類比電壓 0~+10V驅動 2000rpm感應馬達的設定方法 

Date: May 8th, 2020 

 

1. 使用 NTT240驅動器連接主軸, 硬體接線, 除了 RST及 UVW外, J8的 PIN 1接+24V(Digital IN), PIN11

接 0V; 溫度 KTY84接 J5的 PIN7及 PIN8. PS: 若沒接溫度偵測 sensor, 則 pin7和 pin8要短路. 
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2. Caliper軟體需用 4.33版; NTT firmware需更新至 4.25版.  

3. 將可變電阻的最旁邊二條訊號線, 分別接 J9的 pin11及 pin8, 如此可變電阻的最大電壓為+10V. 

可變電阻的中間一條訊號線接 J9的 pin1, 將電阻 0~+10V訊號輸入Main Ref. 來產生速度命令. 
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4. 在 speed模式下, Main speed改為 Analog , 最高速度改為 2000rpm, 先用Max. 2000rpm測試, 保護

安全. 
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5. 分別按下 power on及 Enable Ref. , 若可變電阻有電壓出來, 就會有轉速. 

 

 

6. 旋轉可變電阻, 則主軸轉速就會產生變快或變慢. 

以下空白 
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